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참고교재
산업용로봇티칭전문가과정

SI로봇검증시험14 - 14

학습 목표

 오늘날 산업용 로봇의 활용은 독일, 미국, 중국을 비롯해 전 세계에서 주목을 받고 있
다. 로봇을 활용하여 일손 부족의 해소, 작업의 고효율화, 위험환경 작업으로부터의 해
방, 고정밀 작업이나 품질의 안정화 실현 등 다양한 효과를 기대할 수 있습니다.
따라서 로봇의 개념 및 산업용 로봇의 운영방법을 학습하는 것이 미래산업구조를 이해
하는데 큰 도움이 될 것으로 판단된다.
본 교육 과정은 로봇 시스템 구축을 통한 주변 장치이해와 시스템 설계 및 로봇의 동작 
교시(티칭) 등 시스템 통합(SI)이라는 일련의 작업에 관해 일본어로 학습하는 것에 그 
목적이 있다.

주차 주차명(주제) 주차별 학습 목표 차시 차시명 강좌 운영방법
학습내용 수업방법 평가방법 학습자료

1

산업용 
로봇의 
현재와 
미래

1

이번 모듈의 학습 활동을 
완수한 학습자는

로봇의 기본개념을 
일본어로  설명할 수 
있게 될 것입니다.

1
본 강의를 통해 로봇의 

기본개념을 일본어로 이해 
할 수 있다.

강좌영상
(25:59×1개) - -

2

산업용 
로봇의 
현재와 
미래

2

이번 모듈의 학습 활동을 
완수한 학습자는 로봇의 
종류를 일본어로 설명할 
수 있게 될 것입니다. 

2
본 강의를 통해 로봇의 

기본개념을 일본어로 이해 
할 수 있다.

강좌영상
(26:51×1개) - -

3

산업용 
로봇의 
현재와 
미래

3

이번 모듈의 학습 활동을 
완수한 학습자는 시스템 

인테그레이터의 
기본개념(SI)에 대하여 
설명 할 수 있게 될 

것입니다.

3
본 강의를 통해 

로봇시스템의 통합컨트롤이 
가능한 SI에 관해 일본어로 

이해 할 수 있다.

강좌영상
(25:34×1개) - -

4 로봇의
어원

이번 모듈의 학습활동을 
완수한 학습자는 로봇의 
어원과 기본구성원리에 
대하여 설명할 수 있게 

될 것입니다.

4
본 강의를 통해 로봇의 

어원과 기본구성원리에 관해 
일본어로 이해할 수 있다.

강좌영상
(26:32×1개) - -



5
로봇의
종류

1

이번 모듈의 학습활동을 
완수한 학습자는 실내용 
로봇과 실외용 로봇의 
차이에 대해 설명할 수 

있게 될 것입니다. 

5
본 강의를 통해

실내용 로봇과 실외용
로봇의 개념의 차이를 

일본어로 이해할 수 있다.

강좌영상
(27:09×1개) - -

6
로봇의
종류

2

이번 모듈의 학습활동을 
완수한 학습자는 산업용 
로봇의 종류에 대하여 
설명할 수 있게 될 

것입니다. 

6
본 강의를 통해

산업용로봇의 종류에 관해
일본어로 이해할 수 있다.

강좌영상
(27:42×1개) - -

7

로봇의
정의

(산업용
로봇을

중심으로)

이번 모듈의 학습활동을 
완수한 학습자는 

산업용로봇의 관절축 
혹은(자유도)에 대하여 

설명할 수 있게 될 
것입니다. 

7
본 강의를 통해 산업용

로봇의 관절구조(자유도)에
관해 일본어로 이해할 수 

있다.

강좌영상
(26:29×1개) - -

8
로봇의

기본구조
1

이번 모듈의 학습활동을 
완수한 학습자는 로봇이 

움직이는 기본구조에 
대해 설명할 수 있게 될 

것입니다. 

8
본 강의를 통해

산업용이 움직이는 
기본구조를 일본어로 이해할 

수 있다.

강좌영상
(26:25분×1개) - -

9
로봇의

기본구조
2

이번 모듈의 학습활동을 
완수한 학습자는 로봇과 
유저인터페이스에 대해 

설명할 수 있게 될 
것입니다. 

9
본 강의를 통해 

산업용의 유저인터페이스의 
기본개념을 

일본어로 이해할 수 있다.

강좌영상
(27:28×1개) - -

10
로봇의

기본구조
3

이번 모듈의 학습활동을 
완수한 학습자는 

산업용로봇의 
기본구조를 일본어로 
설명할 수 있게 될 

것입니다.  

10
본 강의를 통해

산업용이 움직이는
기본구조를

일본어로 이해할 수 있다.

강좌영상
(26:57×1개) - -

11
로봇의

핵심요소
1

이번 모듈의 학습활동을 
완수한 학습자는 

산업용로봇의 
핵심구조를 일본어로 
설명할 수 있게 될 

것입니다.   

11
본 강의를 통해

산업용 로봇의 핵심구조를
일본어로 이해할 수 있다.

강좌영상
(26:28×1개) - -



12
로봇의

핵심요소
2

이번 모듈의 학습활동을 
완수한 학습자는 

산업용로봇의 티치 
펜던트에 대해 설명할 
수 있게 될 것입니다.  

12

본 강의를 통해
산업용 로봇 인터페이스

중의 하나인 티치 펜던트의
기본구조를 

일본어로 이해 할 수 있다.

강좌영상
(25:59×1개) - -

13
티칭펜던

트의 
구성원리

1

이번 모듈의 학습활동을 
완수한 학습자는 로봇의 
좌표계에 관해 설명할 
수 있게 될 것입니다.  

13
본 강의를 통해 

산업용 로봇의 좌표계를
일본어로 이해할 수 있다.

강좌영상
(24:46×1개) - -

14
티칭펜던

트의 
구성원리

2

이번 모듈의 학습활동을 
완수한 학습자는 로봇의 

좌표계 및 로봇의 
용어를 일본어로 

설명할 수 있게 될
것입니다

14
본 강의를 통해

산업용 로봇의 좌표계와
로봇의 용어를 일본어로

정리할 수 있다.

강좌영상
(27:59×1개) - -


