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교과목 졸업역량

졸업역량
(전공, 태도, 

인성)

인성
하위역

량
리더십

책임감

창의력 개발 역량
하위역

량

팀에 기여할 수 있는 역량

자기주도적 학습 역량

기계공학문제 해결 
역량

하위역
량

공학문제를 정의하고 공식화할 수 있는 역량

최신 정보, 연구 결과, 적절한 도구를 활용할 수 있는 역량

기계요소 및 기계시
스템 설계 역량

하위역
량

2차원 및 3차원 설계 소프트웨어 활용 역량
현실적 제한조건을 고려하여 시스템, 요소, 공정 등을 설계할 수 
있는 역량

교과목 학습성과

1. 전원과 저항으로 구성된 직류회로에서 키르호프의 전압법칙과 전류법칙을 적용하여 각 저항에 걸리는 전압
값과 각 저항을 통과하는 전류값을 구할 수 있다. 또한 리밋 스위치회로를 구성할 수 있다.
2. 3단 2열 6핀 스위치 또는 SSR를 이용한 DC 모터의 정회전 및 역회전회로를 하드웨어적으로 구성할 수 있
다.
3. 근접센서(DC 3선식, AC 2선식)의 감지에 의한 부저 및 LED 작동 시스템을 하드웨어적으로 구성할 수 있
다.
4. 광센서(AC220V 전원, DC24V 전원, BX700-DFR)의 감지에 의한 LED 및 부저 작동 시스템을 하드웨어적으
로 구성할 수 있다.
5. PLC의 성능사양을 이해하고 PLC의 입출력단자에 외부 입력선과 외부 출력선을  연결할 수 있다.
6. PLC 언어를 이해하고 간단한 PLC 응용 프로그램을 래더선도로 작성하고 실행할 수 있다.
7. 부저 작동시스템을 하드웨어적으로 구성하고 PLC 프로그램을 작성하고 실행할 수 있다.
8. 횡단보도 신호등 제어 시스템을 하드웨어적으로 구성한 후 PLC 제어 프로그램을 작성하고 실행할 수 있다.
9. 공압실린더 작동 시스템을 하드웨어적으로 구성한 후 PLC 제어 프로그램을 작성하고 실행할 수 있다.
10. DC모터 요동제어시스템을 하드웨어적으로 구성한 후 PLC 제어 프로그램을 작성하고 실행할 수 있다.
11. 폐지 압축기 시스템에 대한 PLC 제어 프로그램을 작성하고 실행할 수 있다.
12. 광센서를 부착한 공압식 4족 곤충 로봇에 대한 PLC 제어 프로그램을 작성하고 실행할 수 있다.



평      가

평가항목 평가방법 및 주요내용

출  석 반영비율 20%
1시간 결석당 1% 감점

시  험

수시1: 반영비율 10%, 필기시험
중간고사: 반영비율 10%,, 필기시험
수시2: 반영비율 10%, 필기시험
기말고사: 반영비율 20%, 필기시험
*시험은 모두 개별 평가

기타 PBL 프로젝트 과제(팀별  평가): 반영비율 30%, 14주차에 작품 성능 실험 및 PPT 발표



수업주제 및 방법

주순 수업주제 수업방법 날짜

1
전기 회로의 기초: 직렬 저항의 등가저항, 병렬 저항의 등가저항, 
브리지 회로, 전원과 저항으로 구성된 직류회로, 리밋 스위치 회로

강의식

2 DC모터 회전 회로: 3단 2열 6핀 스위치를 이용한 DC 모터의 정회
전 및 역회전, SSR를 이용한 DC 모터의 정회전 및 역회전

강의식/PBL

3
근접센서 회로: 근접센서(DC 3선식, AC 2선식)의 감지에 의한 부
저 및 LED 작동 시스템

강의식/PBL

4
광센서 회로: 광센서(AC220V 및  DC24V 전원, BX700-DFR) 의 
감지에 의한 부저 작동 시스템, 근접센서 및 광센서의 응용: 금속
분리기

강의식/PBL

5 PLC(CUBLOC)의 개요: PLC의 구성, PLC 의 입출력단자 연결방
법, 접점의 종류

강의식 

6
PLC 프로그래밍 방법: PLC와 PC의 다운로드 케이블 연결, PLC 
프로그래밍 소프트웨어 설치, PLC 프로그래밍

강의식

7 부저 작동시스템: 시스템 구성, PLC 프로그래밍 강의식/PBL

8 중간고사

9 횡단보도 신호등 제어: 시스템 구성, PLC 프로그래밍 강의식/PBL

10
공압 실린더 1개 작동: 1 실린더 1 사이클 작동, 1 실린더 무한 연
속 사이클 작동, 1 실린더 10회 연속 사이클 작동
공압 실린더 2개 작동: 2 실린더 1 사이클 순차작동

강의식/PBL

11 공압 실린더 3개 작동: 3 실린더 10 사이클 순차작동 강의식/PBL

12 DC모터 요동제어시스템: 시스템 구성, PLC 프로그래밍 강의식/PBL

13 폐지 압축기: 시스템 구성, PLC 프로그래밍 강의식

14
광센서를 부착한 공압식 4족 곤충 로봇: 시스템 구성, PLC 프로그
래밍

강의식

15 보강주간

16 기말고사

참여 교수별 담당시수(통합교과목 또는 분담수업에 한함)

구분 코디네이터 참여교수 1 참여교수 2 참여교수 3 ....

담당교수

담당시간



주제별 학습성과 (1주차)

수업주제
교과목 소개. 전기 회로의 기초 및 리
밋 스위치 회로

소주제

담당교수 이성래 수업장소

수업방법
(자세히)

강의 및 PBL(문제중심학습)
-“PLC응용 자동화 종합설계” 교과목에서 한 학기 동안 학습할 내용 소개
-성적평가 항목 및 방법 소개
-4~5인 1팀으로 팀 구성.
-직렬 및 병렬 저항회로에서 등가저항 구하기. 
-브리지 회로에서 전압차 구하기.
-전원과 저항으로 구성된 직류회로에서 키르호프의 전압법칙과 전류법칙을 적용하여 각 저항
에 걸리는 전압값과 각 저항을 통과하는 전류값을 구하기.
-리밋스위치의 작동원리 및 연결법.
-리밋스위치, 휴즈, LED, 부저 로 구성된 회로를 하드웨어적으로 구성하기.
-준비물: 강의용 PPT, 전년도 작품 성능시험 동영상, 12V 전원 보드, 휴즈, 12V 배터리, 리
밋스위치, LED, 부저, 전선

학습성과

1. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 직렬저항회로 및 병렬저항회로에서(C) 이론적 방법으로(D) 
등가저항을 구할 수 있다(B).
2. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 브리지회로에 대해(C) 이론적 방법으로(D) 전압차를 구할 
수 있다(B).
3. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 전원과 저항으로 구성된 직류회로에서(C) 키르호프의 전압
법칙과 전류법칙을 적용하여 회로 내의 임의 점에서의 전압값과 전류값을 구할 수 있다.(B).
4. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 리밋스위치, LED, 부저에 대해(C) 리밋스위치 회로를 하드
웨어적으로 구성할 수 있다(B).

기타 

1. 수업 전에 준비해야 할 사항
직렬 저항, 병렬 저항의 등가저항 구하는 법을 예습하기.
브리지 회로에 대한 예습하기.
키르호프의 전압법칙과 전류법칙에 대해 예습하기.
2. 형성평가 방법
 직렬  및 병렬 저항의 등가저항을 구할 수 있는가? 
 브리지 회로에서 전압차를 구할 수 있는가? 
 전원과 저항으로 구성된 직류회로에서 회로 내의 임의 점에서의 전압값과 전류값을 이론적
인 방법으로 구할 수 있는가? 
 리밋스위치, 휴즈, LED, 부저를 이용하여 리밋스위치 회로를 하드웨어적으로 구성할 수 있는
가? 



주제별 학습성과 (2주차)

수업주제 DC모터 정회전 및 역회전 회로 소주제

담당교수 이성래 수업장소

수업방법
(자세히)

강의 및 PBL(문제중심학습)

-지난 주차 수업 내용에 대한 간단한 질문과 응답
-DC 모터의 작동원리
-3단 2열 6핀 스위치의 연결법.
-3단 2열 6핀 스위치를 이용한 DC 모터의 정회전 및 역회전회로를 하드웨어적으로 구성하
기.
-SSR의 작동원리 및 연결법.
-SSR를 이용한 DC 모터의 정회전 및 역회전 회로를 하드웨어적으로 구성하기.
-준비물: 강의용 PPT, 디지털 멀티미터, DC모터, 12V 전원 보드, 휴즈, 12V 배터리, 3단 2
열 6핀 스위치, SSR, 전선, 단자 압착공구, Y-단자, 단자캡

강의요약 및 질의응답

학습성과

1. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 3단 2열 6핀 스위치를 사용하여(C) DC 모터의 정회전 및 
역회전 회로를 하드웨어적으로 구성할 수 있다(B).
2. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 3단 2열 6핀 스위치를 사용한(C) DC 모터의 정회전 및 역
회전 회로도를 그릴 수 있다(B).
3. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 SSR를 사용하여(C) DC 모터의 정회전 및 역회전 회로를 
하드웨어적으로 구성할 수 있다(B).
4. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 SSR를 사용한(C) DC 모터의 정회전 및 역회전 회로도를 
그릴 수 있다(B).

기타 

1. 수업 전에 준비해야 할 사항
 DC 모터의 종류 및 작동원리에 대해 예습하기.
 3단 2열 6핀 스위치에 대해 예습하기. 
 SSR의 작동원리 및 응용예에 대해 예습하기.
2. 형성평가 방법
 3단 2열 6핀 스위치를 이용하여 DC 모터의 정회전 및 역회전회로를 하드웨어적으로 구성할 
수 있는가.
 3단 2열 6핀 스위치를 이용한 DC 모터의 정회전 및 역회전회로도를 그릴 수 있는가.
 SSR를 이용하여 DC 모터의 정회전 및 역회전 회로를 하드웨어적으로 구성할 수 있는가? 
 SSR를 이용한 DC 모터의 정회전 및 역회전 회로도를 그릴 수 있는가? 



주제별 학습성과 (3주차)

수업주제 근접센서 회로 소주제

담당교수 이성래 수업장소

수업방법
(자세히)

강의 및 PBL(문제중심학습)

-지난 주차 수업 내용에 대한 간단한 질문과 응답
-근접센서(DC 3선식, AC 2선식)의 작동원리 및 연결법.
-근접센서의 응용예.
-근접센서(DC 3선식)의 감지에 의한 부저 작동 시스템을 하드웨어적으로 구성
-근접센서(AC 2선식)의 감지에 의한 부저 작동 시스템을 하드웨어적으로 구성
-준비물: 강의용 PPT, 12V 전원 보드, 휴즈, 12V 배터리, 근접센서(DC 3선식, AC 2선식), 
부저, 전선 

강의요약 및 질의응답

학습성과

1. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 근접센서(DC 3선식)와, 부저에 대해(C) 근접센서(DC 3선
식) 회로를 하드웨어적으로 구성할 수 있다(B).
2. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 근접센서(AC 2선식)와 부저에 대해(C) 근접센서(AC 2선식) 
회로를 하드웨어적으로 구성할 수 있다(B).
3. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 근접센서(DC 3선식)와 부저를 사용한(C) 근접센서(DC 3선
식) 회로도를 그릴 수 있다(B).
4. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 근접센서(AC 2선식)와 부저를 사용한(C) 근접센서(AC 2선
식) 회로도를 그릴 수 있다(B).

기타 

1. 수업 전에 준비해야 할 사항
근접센서(DC 3선식, AC 2선식)의 작동원리와 응용예에 대해 예습하기.
2. 형성평가 방법
 근접센서(DC 3선식)의 감지에 의한 부저 작동 시스템을 하드웨어적으로 구성할 수 있는가? 
 근접센서(AC 2선식)의 감지에 의한 부저 작동 시스템을 하드웨어적으로 구성할 수 있는가? 
 근접센서(DC 3선식)의 감지에 의한 부저 작동 시스템 회로도를 그릴 수 있는가? 
 근접센서(AC 2선식)의 감지에 의한 부저 작동 시스템 회로도를 그릴 수 있는가? 



주제별 학습성과 (4주차)

수업주제
광센서 회로: 광센서(AC220V 및  
DC24V 전원, BX700-DFR) 의 감지에 
의한 LED 작동 시스템

소주제

담당교수 이성래 수업장소

수업방법
(자세히)

강의 및 PBL(문제중심학습)

-지난 주차 수업 내용에 대한 간단한 질문과 응답
-광센서의 작동원리와 응용예.
-광센서 연결법.
-광센서 (AC220V 및 DC24V 전원, BX700-DFR) 의 감지에 의한 LED 작동 시스템을 하드
웨어적으로 구성하기.
-준비물: 강의용 PPT, AC220V 전원 보드, 휴즈, 광센서(BX700-DFR), LED, 전선   
-수시시험 #1 실시

강의요약 및 질의응답

학습성과

1. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 광센서 (AC220V 및 DC24V 전원, BX700-DFR),  LED에 
대해(C) 광센서 회로를 하드웨어적으로 구성할 수 있다(B).
2. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 광센서 (AC220V 및 DC24V 전원, BX700-DFR), LED를 
사용한(C) 광센서 회로도를 그릴 수 있다(B).

기타 

1. 수업 전에 준비해야 할 사항
광센서의 작동원리와 응용예에 대해 예습하기.
2. 형성평가 방법
 광센서 (AC220V 및 DC24V 전원, BX700-DFR)의 감지에 의한 LED 작동 시스템을 하드웨
어적으로 구성할 수 있는가? 
 광센서 (AC220V 및 DC24V 전원, BX700-DFR)의 감지에 의한 LED 작동 시스템 회로도를 
그릴 수 있는가? 



주제별 학습성과 (5주차)

수업주제 PLC의 개요 소주제

담당교수 이성래 수업장소

수업방법
(자세히)

강의

-지난 주차 수업 내용에 대한 간단한 질문과 응답
-PLC 입력부의 종류. 
-PLC 출력부의 종류. 
-PLC 입력단자에 외부입력기기(리밋스위치, 근접센서 등) 연결방법.
-PLC 출력단자에 외부출력기기(LED, 부저 등) 연결방법.
-접점의 종류.
-준비물: 강의용 PPT, PLC, 리밋스위치, 근접센서, 광센서, LED, 부저, 전선

강의요약 및 질의응답

학습성과

1. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 PLC와 리밋스위치에 대해(C) 리밋스위치를 PLC 입력단자
에 연결할 수 있다(B).
2. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 PLC와 근접센서에 대해(C) 근접센서를 PLC 입력단자에 연
결할 수 있다(B).
3. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 PLC와 LED에 대해(C) LED를 PLC 출력단자에 연결할 수 
있다(B).
4. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 PLC와 부저에 대해(C) 부저를 PLC 출력단자에 연결할 수 
있다(B).

기타 

1. 수업 전에 준비해야 할 사항
PLC 입력부 및 출력부의 종류에 대해 예습하기.
PLC 입력단자에 외부 입력기기 연결방법에 대해 예습하기.
PLC 출력단자에 외부 출력기기 연결방법에 대해 예습하기.

2. 형성평가 방법
PLC 입력단자에 리밋스위치를 연결할 수 있는가?
PLC 입력단자에 근접스위치를 연결할 수 있는가?
PLC 출력단자에 LED를 연결할 수 있는가?
PLC 출력단자에 부저를 연결할 수 있는가?



주제별 학습성과 (6주차)

수업주제 PLC 프로그래밍 방법 소주제

담당교수 이성래 수업장소

수업방법
(자세히)

강의 및 PBL(문제중심학습)

-지난 주차 수업 내용에 대한 간단한 질문과 응답
-PLC와 PC를 다운로드 케이블로 연결하는 방법.
-PC에 PLC 프로그래밍 소프트웨어 설치 방법. 
-PLC 명령어의 종류와 사용법.
-베이직 프로그램 예제.
-래더 프로그램 예제.
-준비물: 강의용 PPT, 다운로드 케이블, PLC 프로그래밍 소프트웨어, 리밋스위치로 지정된 
부저가 작동하는 PLC 시스템

강의요약 및 질의응답

학습성과

1. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 PLC, PC, 다운로드 케비블에 대해(C) PC와 PLC를 다운로
드 케이블로 연결할 수 있다(B).
2. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 PLC 프로그래밍 소프트웨어에 대해(C) PLC 프로그래밍 소
프트웨어를 PC에 설치할 수 있다(B).
3. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 래더로직 기본명령어에 대해(C) 명령어 사용법을 이해하고 
응용할 수 있다(B).
4. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 리밋스위치로 지정된 부저가 작동하는 PLC 시스템에 대해
(C) 지정된 리밋스위치로 지정된 부저를 작동시키는 PLC 프로그래밍을 할 수 있다(B).

기타 

1. 수업 전에 준비해야 할 사항
PLC와 PC를 다운로드 케이블로 연결하는 방법에 대해 예습하기.
PC에 PLC 프로그래밍 소프트웨어를 설치하는 방법에 대해 예습하기.
래더로직 기본명령어의 종류와 사용법에 대해 예습하기.

2. 형성평가 방법
래더로직 기본명령어의 각각에 대해 어떤 경우에 사용하는가?
지정된 리밋스위치로 지정된 부저를 작동시키는 PLC시스템에 대해 PLC 프로그래밍을 작성
하고 실행시킬 수 있는가?



주제별 학습성과 (7주차)

수업주제 부저 작동시스템 소주제

담당교수 이성래 수업장소

수업방법
(자세히)

강의 및 PBL(문제중심학습)

-지난 주차 수업 내용에 대한 간단한 질문과 응답
-지정된 리밋 스위치로 지정된 부저를 작동시키는 PLC 제어시스템을 하드웨어적으로 구성.
-지정된 리밋 스위치로 지정된 부저를 작동시키는 PLC 프로그래밍.
-준비물: 강의용 PPT, 다운로드 케이블, PLC 프로그래밍 소프트웨어, PLC, 리밋스위치, 부
저, 케이블, 전원보드, 전선, Y-형 단자, 단자압착기, 단자대

강의요약 및 질의응답

학습성과

1. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 전원보드, 리밋스위치, 부저, 단자대, 전선, Y-형단자, 단자
압착기, PLC에 대해(C) 지정된 리밋스위치로 지정된 부저를 작동시키는 PLC 제어시스템을 
하드웨어적으로 구성할 수 있다(B).
2. 수업을 마친 학생은(A) 1에서 구성한 PLC 제어시스템에 대해(C) 지정된 리밋스위치로 지
정된 부저를 작동시키는 PLC 프로그래밍을 할 수 있다(B).

기타 

1. 수업 전에 준비해야 할 사항
래더로직 기본명령어의 종류와 사용법에 대해 예습하기.

2. 형성평가 방법
지정된 리밋스위치로 지정된 부저를 작동시키는 PLC시스템을 하드웨어적으로 구성하고 지정
된 리밋스위치로 지정된 부저를 작동시키는 PLC 프로그래밍을 작성하고 실행시킬 수 있는
가?



주제별 학습성과 (8주차)

수업주제 중간고사 소주제

담당교수 수업장소

수업방법
(자세히)

학습성과

기타 



주제별 학습성과 (9주차)

수업주제 횡단보도 신호등 제어 소주제

담당교수 이성래 수업장소

수업방법
(자세히)

강의 및 PBL(문제중심학습)

-지난 주차 수업 내용에 대한 간단한 질문과 응답
-횡단보도 신호등 제어를 위한 PLC 제어시스템을 하드웨어적으로 구성.
-래더로직 기본 명령어인 “타이머”를 사용하여 횡단보도 신호등 제어용 PLC 프로그래밍.
-준비물: 강의용 PPT, 다운로드 케이블, PLC 프로그래밍 소프트웨어, 리밋스위치, PLC, 적
색 전구, 황색 전구, 녹색 전구, 전구용 소켓, 전선, 전원보드, Y-형 단자, 단자압착기, 단자
대

강의요약 및 질의응답

학습성과

1. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 전원보드, 리밋스위치, PLC, 적색 전구, 황색 전구, 녹색 
전구, 단자대, 전선, PLC에 대해(C) 횡단보도 신호등 제어용 PLC 제어시스템을 하드웨어적
으로 구성할 수 있다(B).
2. 수업을 마친 학생은(A) 1에서 구성한 PLC 제어시스템에 대해(C) 횡단보도 신호등 제어용  
PLC 프로그래밍을 할 수 있다(B).

기타 

1. 수업 전에 준비해야 할 사항
래더로직 기본명령어의 종류와 사용법에 대해 예습하기.

2. 형성평가 방법
횡단보도 신호등 제어용 PLC시스템을 하드웨어적으로 구성하고 횡단보도 신호등 제어용   
PLC 프로그래밍을 작성하고 실행시킬 수 있는가?



주제별 학습성과 (10주차)

수업주제
공압 실린더의 순차적 반복 작동 I(공
압실린더 1개 사용, 공압실린더 2개 
사용)

소주제

담당교수 이성래 수업장소

수업방법
(자세히)

강의 및 PBL(문제중심학습)

-지난 주차 수업 내용에 대한 간단한 질문과 응답
-1 실린더 사이클 작동용 PLC 제어시스템을 하드웨어적으로 구성.
-1 실린더 1회 사이클 작동 제어용 PLC 프로그래밍.
-1 실린더 10회 연속 사이클 작동 제어용 PLC 프로그래밍.
-1 실린더 무한 연속 사이클 작동 제어용 PLC 프로그래밍.
-2 실린더 순차 작동용 PLC 제어시스템을 하드웨어적으로 구성.
-2 실린더 1 사이클 순차 작동 제어용 PLC 프로그래밍.
-래더로직 기본 명령어인 “카운터”를 사용하여 공압 실린더 반복 사이클 작동용 PLC 프로그
래밍.
-준비물: 강의용 PPT, 다운로드 케이블, PLC 프로그래밍 소프트웨어, 전원보드, 리밋스위치, 
PLC, 공압밸브, 공압실린더, 공압호스, 전선, 전원보드, Y-형 단자, 단자압착기, 단자대

강의요약 및 질의응답

학습성과

1. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 전원보드, 리밋스위치, PLC, 공압밸브, 공압실린더, 공압호
스, 단자대, 전선, PLC에 대해(C) 공압 실린더 반복 사이클 작동용 PLC 제어시스템을 하드
웨어적으로 구성할 수 있다(B).
2. 수업을 마친 학생은(A) 1에서 구성한 PLC 제어시스템에 대해(C) 공압 실린더 반복 사이
클 작동용 PLC 프로그래밍을 할 수 있다(B).

기타 

1. 수업 전에 준비해야 할 사항
래더로직 기본명령어의 종류와 사용법에 대해 예습하기.
공압장치의 기본 구성법에 대해 예습하기.

2. 형성평가 방법
공압 실린더 반복 사이클 작동용 PLC시스템을 하드웨어적으로 구성하고 공압 실린더 반복 
사이클 작동용 PLC 프로그래밍을 작성하고 실행시킬 수 있는가?



주제별 학습성과 (11주차)

수업주제
공압 실린더의 순차적 반복 작동 II
(공압실린더 3개 사용)

소주제

담당교수 이성래 수업장소

수업방법
(자세히)

강의 및 PBL(문제중심학습)

-지난 주차 수업 내용에 대한 간단한 질문과 응답
-3 실린더의 순차적 사이클 작동용 PLC 제어시스템을 하드웨어적으로 구성.
-3 실린더의 순차적 10회 사이클 작동 제어용 PLC 프로그래밍.
-래더로직 기본 명령어인 “카운터”를 사용하여 공압 실린더 3개의 순차적 반복 사이클 작동
용 PLC 프로그래밍.
-준비물: 강의용 PPT, 다운로드 케이블, PLC 프로그래밍 소프트웨어, 전원보드, 리밋스위치, 
PLC, 공압밸브, 공압실린더, 공압호스, 전선, 전원보드, Y-형 단자, 단자압착기, 단자대

강의요약 및 질의응답

학습성과

1. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 전원보드, 리밋스위치, PLC, 공압밸브, 공압실린더, 공압호
스, 단자대, 전선, PLC에 대해(C) 공압 실린더 3개의 순차적 반복 사이클 작동용 PLC 제어
시스템을 하드웨어적으로 구성할 수 있다(B).
2. 수업을 마친 학생은(A) 1에서 구성한 PLC 제어시스템에 대해(C) 공압 실린더 3개의 순차
적 반복 사이클 작동용 PLC 프로그래밍을 할 수 있다(B).

기타 

1. 수업 전에 준비해야 할 사항
래더로직 기본명령어의 종류와 사용법에 대해 예습하기.
공압장치의 기본 구성법에 대해 예습하기.

2. 형성평가 방법
공압 실린더 3개의 순차적 반복 사이클 작동용 PLC시스템을 하드웨어적으로 구성하고 공압 
실린더 3개의 순차적 반복 사이클 작동용 PLC 프로그래밍을 작성하고 실행시킬 수 있는가?



주제별 학습성과 (12주차)

수업주제 DC모터 요동 제어시스템 소주제

담당교수 이성래 수업장소

수업방법
(자세히)

강의 및 PBL(문제중심학습)

-지난 주차 수업 내용에 대한 간단한 질문과 응답
-DC모터의 요동회전 작동용 PLC 제어시스템을 하드웨어적으로 구성.
-DC모터의 요동회전 작동용 PLC 프로그래밍.
-준비물: 강의용 PPT, 다운로드 케이블, PLC 프로그래밍 소프트웨어, 전원보드, 리밋스위치, 
PLC, DC모터, 12V 배터리, SSR 4개로 구성된 정역회전용 보드, 전선, Y-형 단자, 단자압착
기, 단자대

강의요약 및 질의응답

학습성과

1. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 전원보드, 리밋스위치, PLC, DC모터, 12V 배터리, SSR 4
개로 구성된 정역회전용 보드, 단자대, 전선, PLC에 대해(C) DC모터의 요동회전 작동용 
PLC 제어시스템을 하드웨어적으로 구성할 수 있다(B).
2. 수업을 마친 학생은(A) 1에서 구성한 PLC 제어시스템에 대해(C) DC모터의 요동회전 작동
용 PLC 프로그래밍을 할 수 있다(B).

기타 

1. 수업 전에 준비해야 할 사항
래더로직 기본명령어의 종류와 사용법에 대해 예습하기.
SSR 4개로 구성된 정역회전용 보드 제작하기.

2. 형성평가 방법
DC모터의 요동회전 작동용 PLC시스템을 하드웨어적으로 구성하고 DC모터의 요동회전 작동
용 PLC 프로그래밍을 작성하고 실행시킬 수 있는가?



주제별 학습성과 (13주차)

수업주제 소형 폐지 압축기 소주제

담당교수 이성래 수업장소

수업방법
(자세히)

강의

-지난 주차 수업 내용에 대한 간단한 질문과 응답
-2개의 공압 실린더, 3개의 리밋스위치, 1개의 광센서로 구성된 소형 폐지 압축용 PLC 제어
시스템의 공압회로도, 전기회로도 및 작동원리를 설명.
-래더로직 기본 명령어인 “타이머”를 사용하여 소형 폐지 압축용 PLC 프로그래밍.
-준비물: 강의용 PPT, 다운로드 케이블, PLC 프로그래밍 소프트웨어, 소형 폐지 압축용 
PLC 제어시스템, 콤프레셔

강의요약 및 질의응답

학습성과 1. 수업을 마친 학생은(A) 소형 폐지 압축용 PLC 제어시스템에 대해(C) 소형 폐지 압축용 
PLC 프로그래밍을 할 수 있다(B).

기타 

1. 수업 전에 준비해야 할 사항
래더로직 기본명령어의 종류와 사용법에 대해 예습하기.
공압장치의 기본 구성법에 대해 예습하기.
광센서의 사용법 및 연결법에 대해 예습하기.

2. 형성평가 방법
소형 폐지 압축용 PLC 프로그래밍을 작성하고 실행시킬 수 있는가?



주제별 학습성과 (14주차)

수업주제
광센서를 부착한 공압식 4족 곤충 로
봇

소주제

담당교수 이성래 수업장소

수업방법
(자세히)

강의

-지난 주차 수업 내용에 대한 간단한 질문과 응답
-8개의 공압 실린더, 5개의 공압밸브, 2개의 광센서로 구성된 4족 곤충 로봇의 공압회로도  
및 작동 원리의 이해.
-래더로직 기본 명령어인 “타이머”를 사용하여 4족 곤충 로봇 작동용 PLC 프로그래밍.
-준비물: 강의용 PPT, 다운로드 케이블, PLC 프로그래밍 소프트웨어, 공압식 4족 로봇, 콤프
레셔

강의요약 및 질의응답

학습성과 1. 수업을 마친 학생은(A) 주어진 8개의 공압 실린더, 5개의 공압밸브, 2개의 광센서, PLC로 
구성된 4족 곤충 로봇에 대해(C) 4족 곤충 로봇 작동용 PLC 프로그래밍을 할 수 있다(B).

기타 

1. 수업 전에 준비해야 할 사항
래더로직 기본명령어의 종류와 사용법에 대해 예습하기.
공압장치의 기본 구성법에 대해 예습하기.
광센서의 사용법 및 연결법에 대해 예습하기.

2. 형성평가 방법
4족 곤충 로봇 작동용 PLC 프로그래밍을 작성하고 실행시킬 수 있는가?



주제별 학습성과 (16주차)

수업주제 기말고사 소주제

담당교수 수업장소

수업방법
(자세히)

학습성과

기타 


