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강의 목표

w 로봇제어의 기본구성요소와 로봇시스템에서 가장 중요한 기술

인 모션제어기술에 대하여 학습한다 본 강좌는 이러한 모션제. 

어의 하드웨어를 이해하고 이를 기초로 하여 로봇제어 프로그

래밍을 학습한다 축직교로봇과 축직교로봇 수직다관절로봇. 1 2 , 

에 대하여 학습하며 모든 실습은 실험장비를 통하여 실습을 , 

한다 프로그래밍을 를 토대로 하여 작성한다. C/C++ .

강의 설명

w 로봇의 모션제어기술을 익혀 각종 자동화장비의 모션제어프로

그램을 직접 프로그래밍하고 다룰 수 있도록 한다

w 로 로봇제어를 할 수 있는 프로그래밍 기술을 익힌다C/C++ .

w 로봇언어를 이용하여 로봇제어를 할 수 있도록 한다.


